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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.00.
WYMAGANIA OGOLNE
CPV - 45453000-7



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania
i odbioru robdt naprawczych i zabezpieczajacych $ciany wschodniej budynku Patacu w Ztotym
Potoku, gmina Janow.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robot
objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczeg6lnych asortymentdéw robot.
Specyfikacjg objete sg nastgpujace roboty (kody CPV):

- 45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
1.4.4. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.5. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej lub ustnej, dotyczace sposobu realizacji roboét lub innych
spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.6. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie, jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.7. Zadanie budowlane - czg¢$¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigca odrgbnag catasé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Organizacja i zabezpieczenie placu budowy



Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania lub odtworzenia istniejacych obiektow (jezdnie, ciagi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego rob6t

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych. Fakt przystapienia do robét
Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektora
nadzoru oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora nadzoru,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice
informacyjne bgdg utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlgczony w ceng kontraktowa. W przypadku braku koniecznosci wydzielenia placu budowy z
istniejacego pasa drogowego wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i
maszyn pracujgcych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb
uzgodniony Inspektora nadzoru.

1.5.3. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykafczania robét
Wykonawca bedzie:

» podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i
norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

» Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

> zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub
substancjami toksycznymi,

» zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

» mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac na terenie budowy, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy. Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty
odpadowe uzyte do robdt bedg miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na $rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode
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na uzycie tych materiatow od wiasciwych organdw administracji panstwowe;j. Jezeli Wykonawca
uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb
powodujacy minimalne niedogodnosci dla otoczenia.

1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach
wewnetrznych przy transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Inspektora
nadzoru. Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w zadowalajagcym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpoczaé¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia rob6t. Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw
lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagty bedzie informowaé Inspektora nadzoru o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca z

Wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora nadzoru.

1.5.11. Rownowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych



Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére
spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i
przepisy sa pafistwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powofane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia
Inspektora nadzoru. R6znice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i odmowga
zapflaty za te roboty.

2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Dopuszcza sie mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych
robotach o ile zastosowany material posiada te same wlasciwosci techniczne jak okreslone w
dokumentacji projektowej i kosztowe;.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora
nadzoru.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja, jakos¢ i whasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania Jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji i wskazaniach Inspektora nadzoru. Sprzet bedacy wiasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowa¢ sprzet jak réwniez naprawia¢ lub

Wymienia¢ sprzgt niesprawny.

Dopuszcza sie mozliwosé wariantowego ugycia sprietu w stosunku do przyjetego w
dokumentacji, o ile jego uzycie zapewni zatoiony zakres i jakos¢ wykonywanych robét.
Wybrany sprzet nie moze byé pézniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa.

Dopuszcza sie mozliwos¢ wariantowego uzycia Srodkow transportu w stosunku do przyjetych w
dokumentacji, o ile ich ufycie zapewni zatoZony zakres i jakos¢ wykonywanych robot

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja,
wymaganiami ST, PZJ, oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usunigte przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni
wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inspektora nadzoru, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi nadzoru
program zapewnienia, jakosci. W programie zapewnienia, jakosci. Wykonawca powinien okreslic¢,
zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujgcy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia, jako$ci powinien zawierac:

A) cze$¢ ogolng opisujgca:
organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposdb prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposdb zapewnienia bhp.,
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot,

procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi nadzoru;
6.2. Zasady kontroli, jakosci robot
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong, jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli
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6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektor nadzoru.
Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.
6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatow Inspektor nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robot
z wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
> certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
» deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
» Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
i ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektor nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bedg odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob cigglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
(2) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach
* pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
* protokoty przekazania terenu budowy,
* umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
* protokoty odbioru robét,
* protokoty z narad i ustalen,
* korespondencje na budowie.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacija
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
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beda wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru
na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.
7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow
Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktére maja
by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.
7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy
Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza
sie w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalefi odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

» odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

» odbiorowi czgsciowemu,

» odbiorowi ostatecznemu,

» odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu rob6t. Odbioru rob6t dokonuje
Inspektor nadzoru.
Gotowosé danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia Inspektora nadzoru. Jakos¢
i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg, ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czescei robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru rob6t dokonuje
Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbiodr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci inspektora nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacja projektowg i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z
realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
zwiaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robét poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét
w poszczegllnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i
ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$s¢ wykonywanych
rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

* szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow

umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

* recepty i ustalenia technologiczne,

* ksigzki obmiarow (oryginaty),

* wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z ST i ew. PZJ,

* deklaracje whasciwosci uzytkowych lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST i ew. PZJ,

badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych

zgodnie z ST i PZJ,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania
robot poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
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pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST i
w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:

« robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

« warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

« warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

« koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

« podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan og6lnych zawartych w
specyfikacji technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegoOlnione w kosztorysie.

10. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414

z pOzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2001 r. w sprawie

dziennika budowy, montazu i rozbi6rki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108, poz. 953)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.01
ROBOTY TYNKARSKIE
- TYNKI ZEWNETRZNE
CPV - 45410000-4
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1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania okreslajace jakos¢
tynkow zwyktych oraz wymagania dotyczgce wykonania i odbioru tych robot stanowiace
podstawe do oceny i odbioru pod wzglgdem technicznej prawidtowosci wykonania dla
wykonania i odbioru robdt naprawczych i zabezpieczajacych Sciany wschodniej budynku Patacu
w Ztotym Potoku, gmina Jandw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1. Specyfikacja ma zastosowanie przy
dokonywaniu odbiorow czesciowych i koncowych robét tynkowych bez dekoracyjnej faktury oraz
odbioru podktadéw pod tynki szlachetne.

1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie tynkow zewngtrznych budynku.

Zakres obejmuje:

* Tynki zewngtrzne renowacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Roboty tynkowe winny by¢
wykonane zgodnie z dokumentacja techniczng uwzgledniajaca wymagania norm — wykona¢ tynk
doborowy sktadajacy si¢ obrzutki, narzutu i gtadzi, sposob wykonania — r¢gczny lub mechaniczny
wedtug uznania wykonawcy.

1.6. Organizacja rob6t budowlanych

Brak szczegdlnych wymagan.

2. MATERIALY

Do tynkowania nalezy uzy¢ gotowych mieszanek tynkarskich. Do gruntowania powierzchni uzy¢
preparat gruntujacy gieboko penetrujacy.

Sktadowanie materiatow - przywiezione na plac budowy materiaty nalezy przechowywaé w
magazynach z zabezpieczeniem przed opadami atmosferycznymi i mechanicznym uszkodzeniem.
Transport materiatow — zalecany przywo6z w zestawach — paletach fabrycznych, w oryginalnych
opakowaniach, srodkami gwarantujacymi nie uszkodzenie w trakcie transportu.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez inspektora
nadzoru inwestorskiego.

4. TRANSPORT

Zabezpieczone przed uszkodzeniem i przesunigciem elementy moga by¢ przewozone dowolnymi
Srodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace rozpoczaé mozna po odbiciu uszkodzonego ,,gluchego” tynku, oczyszczenia podtoza z
kurzu, wykwitow. Tynki majg sktada¢ si¢ z obrzutki, narzutu i gtadzi. Na calej powierzchni $cian
tynk powinien by¢ $cisle powigzany z podtozem. W tynkach wielowarstwowych poszczegdlne
warstwy tynku powinny $cisle do siebie przylega¢ na catej powierzchni. Tynki wykonywaé w
temperaturach powyzej +5 st. C i temperaturze calodobowej powyzej 0 st. C. Tynki chroni¢ przed
gwattownych wysychaniem — ostony przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i
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wiatru, a w razie koniecznosci nawilza¢ w okresie wigzania woda. Przy oS$cieznicach i
podokiennikach styk tynku z powierzchniami wykonczonymi inaczej zabezpieczy¢ przed
peknigciami przez odcigcie, to jest pozostawienie bruzdy szerokosci 2 mm przechodzacej przez
calg grubos¢ tynku. Wykona¢ tynki doborowe trojwarstwowe sktadajace sie z obrzutki i narzutu
wyréwnanego wedtug paséw lub listew oraz gladzi starannie wygtadzonej, uzyskujac réwng i
gtadka powierzchnig. Wypryski i specznienia, wykwity i zacieki sa niedopuszczalne. Pekniecia
tynkéw sa niedopuszczalne. W przypadkach koniecznych — dla uzyskania prawidtowych
powierzchnia — mozna wykonac tynki miejscowo pogrubione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ocena jakosci bedzie obejmowac¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi ponize;.
Prawidtowo$¢ wykonania powierzchni tynku:

- odchylenie ptaszczyzny tynku od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej: nie wieksze
niz 2 mm w liczbie nie wigkszej niz 2 na dtugosci 2m taty kontrolnej;

- odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego: nie wieksze niz 1,5 mm na Im i nie
wiecej niz 3 mm w pomieszczeniu;

- odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku poziomego: nie wigksze niz 1,5 mm na Im i nie
wigcej niz 3 mm na catej powierzchni ograniczonej przegrodami pionowymi;

- odchylenie przecinajacych sie ptaszczyzn od kata przewidzianego dokumentacja: nie wiecej niz
2mmna |l m

Kontrola jakosci robot obejmowac bedzie:

1. Sprawdzenie wlasnosci fizykochemicznych materiatow:

- termin badania: przed wykonaniem tynkow

- wykonawca badania: producent materiatéw

- dokumenty: certyfikaty, atesty, inne wymagane

2. Sprawdzenie wymagan ogo6lnych dotyczacych materiatow:

- termin badania: przed wykonaniem tynkow

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: kontrola dokumentéw

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

3. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna: poréwnanie wykonanych

- tynk6w z projektem i stwierdzenie ich wzajemnej zgodnosci za pomocg ogledzin i pomiaru.

- termin badania: w trakcie wykonywania i przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewnetrzne i pomiary, przez stwierdzenie

wzajemnej zgodnosci robdt wykonanych i projektu.

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

4. Sprawdzenie podtozy:

- termin badania: w trakcie wykonywania robot

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

5. Sprawdzenie przyczepnosci tynku do podtoza:

- termin badania: przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewnetrzne, opukiwanie

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

6. Badanie grubosci tynku, wygladu powierzchni otynkowanych, sprawdzenie
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wystepowania wad i uszkodzen:

- termin badania: w trakcie wykonywania tynkow i przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewnetrzne i pomiar

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

7. Sprawdzenie odchylenia, pionowosci, poziomowosci i kata:

- termin badania: w trakcie wykonywania tynkow i przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewngtrzne i pomiar

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

7. OBMIAR ROBOT

Roboty podlegaja obmiarowi. Jednostki obmiarowe sa zgodne z zasadami kosztorysowania wg
KNR, KNNR. Sg to gléwnie 1m?, 1 m wykonanych robét. Opracowanie przedmiaru zgodnie ze
standardami kosztorysowania, obmiar powykonawczy wedtug zasad i jednostek zastosowanych w
przedmiarze. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce i utrzymane
w nalezytym stanie przez caty czas trwania robdt oraz zostang zaakceptowane przez inspektora
nadzoru inwestorskiego. Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed ostatecznym odbiorem, natomiast
obmiary robét zanikajacych nalezy przeprowadzi¢ w czasie ich wykonywania.

8. ODBIOR ROBOT.

Wszystkie roboty podlegaja odbiorowi. Odbidr obejmuje wszystkie materiaty podane w punkcie 2
oraz czynnosci wyszczegdlnione w punkcie 5. Wedtug zasad okreslonych w punkcie 6. Dla odbioru
wykonanych rob6t wszystkie badania okreslone w punkcie 6 musza mie¢ wynik dodatni.

9. PODSTAWA PEATNOSCL

Ptaci si¢ za ustalong ilos¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Obowiazujace normy

PN-70/B 10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

PN/B-12030: 1996 Wyroby budowlane ceramiczne i silikatowe. Pakowanie,

Przechowywanie i transport
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.02
ROBOTY MALARSKIE
CPV - 4544 2100-8
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1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt malarskich — malowanie $ciany wschodniej budynku Patacu w
Ztotym Potoku.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3.Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na
celu wykonanie rob6t malarskich i zwigzanych z nimi czynnosci i dotycza wykonania
nastgpujacych robot:
- przygotowania starych tynkéw pod malowanie
% Oczyszczenie starych powtok malarskich
% Gruntowanie podtoza
- malowanie tynkéw Scian;
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.
2. MATERIALY
Materialy podstawowe:
Farba fasadowa silikatowa NOVALIT F — KABE, kolory 0280, 1030, do gruntowania preparat
gruntujacy NOVALIT GF — KABE.
Do malowania okien farba olejna na bazie pokostu Inianego, do gruntowania stolarki okiennej uzy¢
pokostu Inianego.
Materialy pomocnicze:
Tasma maskujaca, szpachléwka, rozpuszczalniki i rozcienczalniki.
3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ rgcznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.
4. TRANSPORT
Materiaty zabezpieczone przed uszkodzeniem moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
5. WYKONANIE ROBOT
Przy malowaniu powierzchni temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8st. C. W czasie malowania
niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym powietrzem od przewoddw
wentylacyjnych i urzadzen ogrzewczych.
Prace mozna rozpocza¢ po:
- zagruntowaniu podtoza.
- stwierdzeniu, ze powierzchnie sg oczyszczone z kurzu i brudu, tynki rowne i gtadkie.
Powierzchnie gruntowa¢ srodkami dopuszczanymi dla danej farby nawierzchniowej;
Powtoki powinny dawa¢ aksamitno — matowy wyglad powierzchni; barwa powlok powinna byé
jednolita bez smug i plam, powierzchnia powtok bez uszkodzen i $ladow pedzla.
Malowanie i prace towarzyszace wykona¢ zgodnie ze sztukg budowlana.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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1. Sprawdzenie wiasnosci fizykochemicznych materiatow:

- termin badania: przed wykonaniem malowania

- wykonawca badania: producent materiatow

- dokumenty: certyfikaty, atesty, inne wymagane

2. Sprawdzenie wymagan ogdlnych dotyczacych materiatow:

- termin badania: przed wykonaniem malowania

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: kontrola dokumentow

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

3. Badanie powtok malarskich — sprawdzenie wygladu zewnetrznego, proba scieralnosci:
- termin badania: przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposOb badania: ogledziny zewnetrzne, dotyk

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg rob6t jest 1 m? powierzchni malowanej, 1 m listwy itp.
8. ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja odbiorowi wg zasad podanych ponize;j.

- wizualne ogledziny;

- zaswiadczenia, o jakosci materiatu

- protokoty odbioru poszczegdlnych etapdw robot zanikajacych
9.PODSTAWA PLATNOSCI.

Wedtug zasad okreslonych w stosownych KNR i umowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami
emulsyjnymi

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoiwach
bezwodnych

PN-EN —ISO 12944-7:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozja .. Cze$¢ 7.
Wykonywanie i nadzor prac malarskich.

PN-EN-1008:2004 Woda zarobowa

PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkaidowe

PN-C-81608:1998 Emalie chlorokauczukowe

PN-ISO 8501-1:1996
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